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[	研究概要]	

	 流体のパワー（フルードパワー）を応用した機械システムが数多く存在しています．研究室では、流体パ

ワーの空気圧に関する特性や制御方法について、実験やコンピュータを用いたシミュレーションによって検

討を加え、新しい応用分野の提案、新しいシステムの開発を目指しています．また、電場や磁場の印加によ

り特性が変化する機能性流体を応用したデバイスの開発にも取り組んでいます． 
 

	[アドバンテージ]	

	 研究室に関連する内容は、コンサルタントを行うこ

とが可能です．また、内容によってはシミュレーショ

ンや実験により、詳細な検討を行うこともできます． 
 
[事例紹介]	

次のような研究テーマを展開しています． 
(1) 空気圧管路系のモデル化に関する研究 
(2) CFDを用いた空気圧管路系の流動解析 
(3) 高速電磁弁を用いた空気圧シリンダの速度制御
の検討 

(4) 空気圧シリンダを用いたハンドマニピュレータ
の開発 

(5) サイクロン型ドレンセパレータ内の流動解析 
(6) 手術ベッド用油圧ギアポンプの特性解析 
(7) MRダンパの開発 
 

 

 
 

図	 空気圧シリンダを用いたハンドマニピュレータ 

	 
■相談に応じられるテーマ	

(1) 空気圧アクチュエータの駆動と制御 
(2) 空気圧デバイスと管路系の特性解析 
(3) 機能性流体デバイスやアプリケーション 
これらの研究内容について，関連メーカ等と効果的な

コラボレーションの可能性があるようでしたら，積極

的に研究交流に取り組みます． 
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