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[研究概要] 

 大阪工業大学・フレキシブルロボティクス研究室では，ソフトアクチュエータに関する基礎的な研究および，ソフト

アクチュエータを用いたロボットやデバイスの開発をしています．たとえば，SMA人工筋肉アクチュエータを駆動源と

した小児用前腕動力義手の開発や，空気圧ソフトアクチュエータを駆動源とした手指関節リハビリ装置および足関節リハ

ビリ装置などを研究しています．また，近年医療福祉分野で注目されているアニマルセラピーロボットとして，ミズクラ

ゲを模倣したクラゲ型ロボットを開発しています． 

 

[アドバンテージ] 

ソフトアクチュエータは，その柔軟性や軽量性を活かし，

医療福祉機器のアクチュエータとして利用しています．こ

れまでに，産学連携により関節拘縮予防のリハビリ装置を

開発しています． 

 

[事例紹介] 

・空気圧駆動によるソフトアクチュエータ（図 1） 

シリコンゴムで製作した蛇腹型空気圧ソフトアクチュエー

タ．2 室の空気室に印加する空気圧を制御することで，2

方向の湾曲および軸方向への伸長が可能．  

  

 
図 1 蛇腹型空気圧ソフトアクチュエータ 

・足関節の関節可動域訓練装置の開発（図 2） 

急性期リハビリテーションでの利用を目的とした，空気圧ソ

フトアクチュエータを用いた足関節の関節可動域（ROM）訓

練装置の開発．本装置は，複数の ROM 運動（底背屈，内外

転など）とマッサージ運動を提供できる点が特徴． 

 

 
図 2 足関節関節可動域訓練装置 

  

■相談に応じられるテーマ 
・空気圧ソフトアクチュエータの設計開発 

・介護・福祉・医療用デバイスの開発 
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